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Damit erhalten wir für Krümmung und Torsion:
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Das begleitende Dreibein ergibt sich zu:
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Für die Bogenlänge erhalten wir:

s =
∫ t

0

√
cosh2 τ + sinh2 τ + 1 dτ

= √
2
∫ t

0
cosh τ dτ = √

2 sinh t

Arens et al., Mathematik, ISBN: 978-3-8274-1758-9, © Spektrum Akademischer Verlag, 2008




